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● Um framework para automação de testes de aceitação (ATDD)
● Open source, independente de sistema operacional, 

implementado para Python e Java (roda em Jython (JVM) e 
IronPython (.NET)

● Tem sintaxe tabular e usa palavras chave (keyword driven), e é 
possível também usar a sintaxe Gherkin

● Concebido em tese de mestrado de Pekka Klärck em 2005, 
tendo a primeira versão desenvolvida na Nokia no mesmo ano, 
a versão 2.0 foi lançada com código aberto em 2008 e a versão 
3.0.2 lançada em 2017 pela Robot Framework Foundation.



● Iniciada a execução do teste, os 
dados de teste são analisados

● Usa as palavras-chave das 
bibliotecas para interagir com o 
sistema em teste

● As bibliotecas se comunicam 
com o sistema diretamente ou 
usando outras ferramentas de 
teste como drivers

● A execução do teste é iniciada 
na linha de comando, gerando 
relatório (HTML e XML)
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https://www.linkedin.com/in/clauberlima
https://twitter.com/Clauber_Silva
https://about.me/clauberlima
mailto:clima.qa@gmail.com
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● https://www.apriorit.com/dev-blog/569-keyword-driven-

testing-robot-framework

●

https://robotframework.org/
http://robotizandotestes.blogspot.com/
https://www.apriorit.com/dev-blog/569-keyword-driven-testing-robot-framework
https://www.apriorit.com/dev-blog/569-keyword-driven-testing-robot-framework
https://www.apriorit.com/dev-blog/569-keyword-driven-testing-robot-framework
https://www.apriorit.com/dev-blog/569-keyword-driven-testing-robot-framework

